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1 Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem Niniejszej SST sg wymagania szczegoétowe dotyczace dostawy i
montazu nawietrzakdédw podokiennych oraz drabin wytazowych zewnetrznych.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nastepujacych robot:
e Przygotowanie materiatow i podtozy
e Dostawa elementow wentylacji - nawietrzaki
¢ Montaz elementéw wentylacji z obrébkg otworéw przelotowych
e Dostawa i montaz drabin wytazowych, zewnetrznych D1,D2 ze stali
ocynkowanej
Zakres robdt obejmuje ponadto przygotowanie stanowisk roboczych oraz innych
urzadzen pomocniczych stuzgcych do wykonania robot

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5 Materialy
Do wykonania robét okreslonych w punkcie 1.3 przewiduje sie zastosowanie;
e Nawietrzakow podokiennych z kratkg zewnetrzng z okapem, kratkg
wewnetrzng oraz kanatem tgczacym, teleskopowym o regulowanej dtugosci
od 30-60cm i $rednicy fi 100mm wraz z obrobkg otworéw — VENS — PS 102
e Drabiny wytazowe, ze stali ocynkowanej, zewnetrzne D1,D2 z koszem
ochronnym, zej$ciem z poreczg dtugq i blokadg wejscia do koszy - DRAMIX
1.6 Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w pkt. 3- OST- Wymagania ogdine
Do wykonania roboét zwigzanych z montazem przewiduje sie wykorzystanie;
- wiertnice, wiertarki, mtoty udarowe
- narzedzia reczne
Sprzet powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne
Inwestora

1.7 Transport
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w pkt.4 OST- Wymagania ogélne.
Uzywane pojazdy poruszajgce sie po drogach publicznych powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego,

2 Wykonanie robét
Ogdélne wymagania dotyczace wykonania i jakosci robot podano w pkt.5 OST-
Wymagania ogdlne
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikéw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) prac i, zgodnie z aktualnymi przepisami
dotyczacymi bhp przy wykonywaniu robét budowlanych .

2.1 Zakres wykonywanych prac
¢ Przygotowanie materiatéw i podtozy
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Dostawa elementéw wentylacii,
Dostawa drabin wytazowych zewnetrznych
Montaz elementow wentylaciji
Montaz drabin wytazowych zewnetrznych
Roboty nalezy wykonywa¢ wedtug wytycznych, zawartych w dokumentac;ji
projektowej oraz wytycznych dostawcy (producenta).
2.2 Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w pkt.6-OST- Wymagania Ogolne
Poszczegdlne etapy wykonania robd6t powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru..
Fakt ten powinien znalezé odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika
Budowy
Kontrola powinna obejmowac:
e geometrie poszczegdlnych elementdw i catego ukiadu,
e kontrole atestéw , Swiadectw i certyfikatow,
e kontrole zabezpieczenia antykorozyjnego,
Materiaty przeznaczone do wbudowania muszg posiada¢ odpowiednie atesty oraz
by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie
stanu materiatéw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy.

2.3 Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w pkt.7 OST- Wymagania Ogdlne.

2.3.1 Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe rob6t zwigzanych z montazem:
- nawietrzaki podokienne - szt
- drabiny wytazowe ze stali ocynkowanej , zewnetrzne - kpl.
W poszczegdlnych pozycjach obmiaru winny by¢ ujete wszystkie naktady na roboty
towarzyszace i pomocnicze: rusztowania, stemplowania, tymczasowe podpory i
usuniecie i utylizacja odpadow

2.4 Odbiér robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w pkt.8 OST- Wymagania Ogéine.
Poszczegdlne etapy robdt powinny by¢ odebranie i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez
Wykonawce Robo6t do odbioru. Odbiér powinien byé przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z
Inspektorem Nadzoru
Odbiory czesciowe i kohcowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami podanymi w
punkcie 8 OST- Wymagania ogoélne
Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za
zgodne z wymaganiami. Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik negatywny,
wykonane roboty nalezy uznaé za nie zgodne z wymogami norm i kontraktu. W takiej
sytuacji Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z norma i
Dokumentacja Projektowa i przedstawic je do ponownego odbioru.

2.5 Przepisy zwigzane
Warunki techniczne wykonania robo6t okreslaja;
e PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe.
e Przepisy bhp i ppoz. przy robotach spawalniczych,
e Przepisy bhp przy montazu konstrukc;ji.
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